Mit einer B&R - Steuerung verwalten wir Uber einen Feldbus die digitalen Servoantriebe und
die meisten Ein- und Ausgénge (einige von ihnen direkt). Die Servoachsen kdnnen beliebig
Uberlagert gefahren werden.

Das Handbediengerat fungiert als Dialog zwischen Mensch und Steuerung.
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¥C - Remote View

Operating hours:

Cycle time robot:
Cycle time IMM:

Cycle counter:

Demould time robot:

00:10:20 h
0.00 sec.
0.00 sec.
0.00 sec.

0 parts

Axis | X

Y Z = B A

Motor temperature [°C] | 21.5
Drive temp. [°C] | 244 254 251 00 00 00

216 206 00 00 00

Ethernet address: 192 168
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automatische Frogramsmanwahl lber WZ/GR-Code
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